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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejyymagania dotyerce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogowej i jej punkidgokasciowych zwizanych z
- Remont drogi gminnej w m. Barycz dz nr 193/1

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwizanych z realizagjzadania jw.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t as@nych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu trafy i
punktéw wysokéciowych w zakresie w dokumentac;ji.

Trasa drogi w terenie réwninnym — 0,43 km.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wységiowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwianych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych

wchodz:

a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuaggn wysokéciowego punktéw gtéwnych osi
trasy i punktow wysokiiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wys@kiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, odarach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania oabyt, punkty kierunkowe oraz patizowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okflenia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.80ymagania ogéine”

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00
~Wymagania og6lne”

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, o diugéci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaoej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5

mm i dlugaci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.3. sprat

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
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3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolawych naley stosowa sprzt gwarantujcy
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i reperéw robazizyBkdy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey ggodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie
roznig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomé o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, ikgjace z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i erinych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostanwykonane
na koszt Zamawiafego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzmzoacza,ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktoére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem

wynikow pomiaréw przez kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaszer
czasie trwania

robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostap zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzegeis konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diawiglowej realizacji rob6t naikg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifigawowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okdilenej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowgczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrob6t.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéienie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektovs oraz w miejscach
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wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych nt 1 metr. Odlegtét miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlégtdea co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych
nalezy prowadzt wedlug ogoéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0M@0nagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych Ilub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych ositrgminktéw wysokéciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposOb trwaly, ochropoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykamya prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugesgtycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopte, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pldGiK 1983.
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