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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjthtécznej (SST) & wymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t zgkanych z obstug geodezyjg budowy, w tym wytyczeniem i
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysé&iowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwjzanych z realizagj zadania ,REMONT CHODNIKA W CAGU DROGI
GMINNEJ W M. STUBNO STR. LEWA”.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie kraxdmikow, chodnikéw i parkingu,
istn. urzdzen podziemnych oraz pozostatych rob6t budowlanychyzaviych z realizagjzadania.

1.3.1.Wytyczenie trasy i punktéw wysokciowych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z wytyczeniem trasy i punktéw wysésiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okmvego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabo6t ziemnych, wagsiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mie $rednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istgpiej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5
mm i diugdci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgaowych naley stosowa nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej pmk wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadied pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do wytyczenia trasy riaa przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0®M,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1do 7).
Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych, reperéw oraz dokumengtacpjektovy

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o wszelkichettach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych i (lub) reperéw rolagch. Bkdy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey ggodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie
roznig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomé o tym
Inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takijorie nie powinno by zmieniane przed
podiciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzd¥iszystkie roboty dodatkowe, wynilkap
Z raénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora nadzoru, zgstaykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku ofimgi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktoére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez Inspekt@dzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznac#agoowinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafizes
czasie trwania robdt. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostag zniszczone
przez Wykonawg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzé¢est konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkawidtowej realizacji rob6t naklg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne @y by zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaldowiszane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odle§gopomicdzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza20 m.

Wykonawca powinien zakyé robocze punkty wysokeciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi powinna wyné4i00 metréw.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach. O ile brak takich punktéw, repeshacze naley zalary¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposob wykluceaj
osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslat z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojrs w nawgzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi drogi i przebiegu krasmikéw nalery wykona w oparciu 0 dokumentagjprojektovg
oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamaeggj, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji projektowej.

Os¢ drogi powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci co 20
metrow. Trasa kragznikdw powinna by wyznaczona w oparciu o punkty gtéwne drogi (wgfiuwo
podtuznego).

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asgidoraz linii kraveznikbw w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wieksze nk 2 cm. Rzdne niwelety punktéw osi drogi i
kraweznika naley wyznaczy z doktadnécig do 0,5 cm w stosunku dogdnych niwelety okrédonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi chodnika i parkingow,
zgodnie z dokumentagijprojektows oraz w miejscach wymaggych uzupeienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzbz Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania kraydzi naley stosowa dobrze widoczne paliki. Odledgi® miedzy palikami
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg dokumejitprojektowej.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utingia¢ wykonanie elementéw drogowych o ksztatcie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktéw wysésiowych
naley prowadzt wedlug ogolnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi Ww5k.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest km wytyczonej trasy w terenie oraz 1 ha pozakni placu budowy.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robot zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiarow geodezyjnych lub protok6tu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedklada
Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@s Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

Nook~w
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjthtécznej (SST) & wymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zgzanych z rozbiérkelementéw drég, ogrodie przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwjzanych z realizagj zadania ,REMONT CHODNIKA W CAGU DROGI
GMINNEJ W M. STUBNO STR. LEWA”.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,

— kraweznikow, obrzey i opornikéw,

- chodnikéw,

- ogrodze,

— barier i poeczy,

— znakéw drogowych,

- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodiei przepustéw mze by
wykorzystany spra podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
- spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody eizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6ot podano w SST D-M@OM,Wymagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, ogrofizeprzepustéw obejmugjusunécie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedz dokumentagj projektows, SST lub
wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentanjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,

Inspektor nadzoru nie polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie

okreslony przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub

przez Inspektora nadzoru.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu pgldokona:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje edzyska, w sposobgczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. ruementéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoingcipwym usungciu taw, wzgkdnie ostranego
rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, kénéwych itp. przy zalzeniu ponownego ich
wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianglch powtérnego iycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnychysuwane bez powodowania

zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajic wiasndgcia Wykonawcy, powinien on

przewiez¢ je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST sisi¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z

terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozhiorce elementéw drégrodzé i przepustéw znajduge sé w

miejscach, gdzie zgodnie z dokumendgmjojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny by

tymczasowo zabezpieczone. W szczegénaalery zapobiec gromadzeniu esiw nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych néle wypetni,

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami

okreslonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w sST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwyizenych do powtdrnego wykorzystania.
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Zageszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustéw powinno spetidiaodpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovwa robét zwizanych z rozbiérkelementow drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m
(metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jejaycia, z utazeniem
na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiorki krawznikdéw, obrzey i opornikéw:

— odkopanie krawznikow, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

¢) dla rozbiérkiscieku:

— odstongcie scieku,

— reczne wygcie elementéwsciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiévléelu ponownego jegazycia, z utaeniem
na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupehienie i wyrébwnanie podia,

— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,

- uporzdkowanie terenu rozbioérki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
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ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbirkelu ponownego jegazycia, z ut@eniem
na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

e) dla rozbioérki ogrodze

demonta elementow ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiévldelu ponownego jegarycia, z ut@eniem
w stosy na poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

uporzidkowanie terenu rozbiérki;

f) dla rozbiérki barier i parczy:

demonta elementow bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gsagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-12
[9],

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkéw,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z esagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-12
(91,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

uporzidkowanie terenu rozbiérki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umacite,

ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopdéw) gruntem z zsgczeniem do uzyskania*s1,00 wg BN-77/8931-12
(91,

uporzidkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogblnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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